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<g) Optoeleictronfscher HImtemiadetaMor. 

@ Optoelektronische FOhlerleiste bestehand aus ei* 
net optoelektronischen Empfangseinrichtung und eh 
nar optoelektronischen Sendeeinrichtung. Das von 
der Sendeehfirlchtung auagestrahlte Licht fQHt den zu 
uberwachenden Raum ntit diffuaer Strahlung aus. 
Die Empfangseinrichtwig erliSn auch bti Abdeckur^ 



der dIreUan Strahlung, durch ein hflndemia zwischen 
Sender und Bnpfflnger. noch genOgend Signal aus 
dem diffusen Uchtfeld. Wenn jedoch ein Hindemis 
den Empfangssenaor weitgehend abdeclct, wird ein 
Auagangsstgnal 2ur Stauerung einer entaprechenden 
^men Bnrichtung abgegeben. 
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Die Brfindung betrifR «ne optoeleklronlsche 
FOhlerlelste zur Oberwachung sines bsstimmten 
Raumes auf Eindringen von Fremdkorpern, insbe- 
sondera die Anwendung zwrisdien kraftbswegten 
Enriditungeru 

Zur Obarwachung von OurchgSngen wenjen im 
Bedarfsfall normalerweise Liciitschranken verwen- 
det LiciTtschranken schalten immer dann, wenn ein 
Hindemid den dlrekten Strahl unterfaricht Aneinan^ 
derrtiiiungen von soichOT Systemen elnd als Licht- 
vortiSnge Oder Uditgitter bekannt und arbdten mit 
groSer ZuverlSssigkeiL 

immer hSufiger wird elne berOhrungstose 
FQhlertetstB gewOnscht, weldie in emem r9umll- 
Chen Berelch von z.B. 20 cm etwaige Hindemisse 
dedektiert und dn entsprechendes Ausgangs^nal 
an naciigeordnete Systeme weitergtbt. Es sind 
Fuhlerieisten zurzeit bekannt welche nach Art ei- 
nes Llchttasters arbeften. Es wird iii^ die Ftefie- 
xion der LIchtstrahlen an einem entsprechenden 
Hlndernis gemessen. Der iMachteii soiclier Systeme 
Ist jedoch, daS die Erkennbarlnit von Hindemissen 
stark von den ReflexlonseigenschaftBn des Kfinder- 
nisses cd>hangt 

Erfindungsgemas wird jetzt vorge^hiagen» dafi 
im Qegensatz zu den bekannten Einriditungen ein 
dimises Uchtreld generiert wird. weidies von ei- 
nem rSumiicii getrennlen Empfangssensor dedek* 
tiert vrird. Dabei wird nur dann ein Signal an die 
externa Bnricittung abgegeben, wenn die in den 
ubenArachten Raum eindrlngenden Karper entweder 
eine besflmmte MindestgroSe uberschreiten oder 
etnen best'mmten MIndestabstand 2u der Emp* 
fangseinrichtung unlerschreiten. Reflexionen spie* 
len debet ketne Rolle. 

Die Erftndung wird nun anhand der Zefehnun- 
gen beispieteweise beschrieben. Fig. 1 ze^ die 
optoelektrische FOhlerleiste. 

Die Erfindung besteht aus einer Fuhlerteiste 
mit einer Anzaiil von optoeleMronischen Sensoren 
(6) und (7) mit entsprechenden SignalverstSrkern. 
Der Abstand der einzelnen Empfsngssensoren (7) 
bzw. der einzeinen Sendesensoren (6) vonelnander 
kann entqprechend der gewOnschten Gieichfi5rmig- 
ke!t des Feldes gewahit warden. In Versuchen hat 
sich ein Abstand von ca. 80 mm als gut geeignet 
erwiesen. 

Diese Sendesensoren (6) kSnnen als Infrarot 
Dioden ausgefuhrt warden und senden ununterbro- 
^n tin gepulstas Infrarot-Lichslgnal aus. Die 
Pulsfrequenz kann im Rahmen der Angaben des 
Datenblatts der Dioden beliebig gewShlt werden. 
Entsprechend der Strtfilungscharakteristik der Dkh 
den ubedappt sich der Sendebereich der einzelnen 
Dioden und es entsteht ein entsprechendes diffu- 
ses Infrarot-UcbtfekL 

Wenn sich kein Hindemis im Bereich der Emp- 
tangseinrichtung (2) und der Sendeeinrichtung (1) 



befindet, wird das lnfrarot-U(^t die Empfangs^n* 
soren (7) ungeschwacht erreichen. 

Befindet sich ein Hindemis (4) einer bestimm- 
ten 6rSBe (z.B. eine Hand) im zu Qbenvachenden 
5 Raum (i), wird trotzdem genOgend lnfrarot4Jcht 
auf die Empfangssensoren (7) faDen. 

Wenn sich nun die Empfangseinrlchtung (2) 
Oder das Hindemis mifeinander zu bewegen. wird 
bei einem bestimmten Abstand zwrschen dem Hin- 
10 demis (5) und dem Empfangssensor (7) die Emp- 
fangseinrichtung (7) durch das IHindemis abge- 
deckt Diesen Abstand, bei welchem kein Infrarot* 
Ucht mehr auf einen der Empteigssensoren (7) 
taut kann man durch eine Bnsteilung der Sende- 
rs leistung (1), aber auch durch eine Enstellung der 
Verstarkung des von der Empfangseinrichtung (2) 
empfangenen Signals festlegen. 

Ein Abstand von ca. 20 cm hat sich als zweck- 
mSSig erwiesen. Sobald einer der Em|4anssenso- 
20 ren (7) kein genOgendes Signal mehr erhStt. wird 
ein Signal zu der extemen Steuereinrtchtung (8) 
weitmgegeben. Die extenrie Steuereinrichtung (8) 
kann damit einen entsprechenden Umsteuervor- 
gang der bewegten Emfangseinrichtung (7) vollzie- 
2s hen. 

Rg. 2 zeigt die Anordnung der FQhIerletste fOr 
bewegte Einrichtungen. welche sich von zwei Sal- 
tan schli^en. Es werden auf bei<^ Schllefikanten 
jeweils sowohl Sendesensoren (6) als auch Emp- 

30 fangssensoren (7) montiert One eiektronische Um- 
schatteinrlchtung (11) schaKet nun in einem gewi- 
Ben RhytnuJS jeweils die Sende-Empfangseinrich- 
tung (9) um. Dadurch wird ein Fuhlerleisteneffekt 
auf beiden bewegten SchlieSkanten der Sende- 

35 Empfangs-Einnchtung (9) reaiisiert 

Um Qber den gan»n Bewegungsbereich einen 
gleichartigen FOhlerieisten-EReM zu en^tehen, be- 
steht auch die Mdgiichkeit. die Sendeleishjng oder 
die Versfirkung der Sende-Empfangs-Bnrich&ng 

40 (9) entsprediend zu regeln. Die Regelung wird von 
einem eigenen Empf^g^nsor (10) gesteuert der 
standig das direkt einfailende infraroi-Uchtsignal 
miflt und Qber eine RDckkoppiung konstent hSlt 
Bn gleichartlger Regeiungsetekt ist audi mittals 

45 eines Positionegebers oder Gber eine Z^itschaltung 
zu en^ichien. 

Die Empfangseinrlchting und die Sendeein< 
richtung konnen mitteis eigener Stromversorgung 
bebrieben werden, mSglich ist aber auch ^ne ent- 

50 sprechende elektrische Verbindung 

(Drahtverbindung, Uchtleiter* drahtiose DalanQb^- 
tragung mitteis Infrarot-Signal bzw. kapazitlver Oder 
IndukSver Koppelung) mit einer zentralen Steuer- 
elektronik. In dieser Steueretektronik befindet sich 

55 auch die Stromversorgung und (fie entsprechenden 
Schaltgfieder fOr die Steuerung nachgeordneter 
Einrichtungen. 

Einen grofien technischen Vorteil Ketet die ge- 
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gensffindHche Erfnidung vor allem bei bewegten 
Bnrichtungen, wie 2,B- motorisc* bewegten Turen. 
Hierbei wird auf der Schfiefikante die Empfangsein- 
richtung (2) und auf der gegenQberlEegenden Prall- 
kante <fie Sendeeinrichtung (1) montlert 5 



AnspiUdie 

1. Optoelektronfsche FQhlerietete. dadurch ge- to 
kennzeichnet, da0 einer optoelektronlschen Emp- 
fangseinrichtung (2) eine optoeleklroni%he Sende* 
eEnrichtung (1) gegenQbersleht und das ausga* 
sandte Licht den zu Oberwachenden Raum &) mit 
diffuser Strahlung ausfOlltr wobei von der Emp- 75 
fangseinrichtung (2) auch bei Abdedcung der direk* 

ten Strahlung, durch ein Hfndennis (4) zwischen der 
Sendeeinrichtung (1) und der Empfangseinrichtung 
(2), noch genugend Signal emp^gen wird urn ein 
Ausgangssignai zu verhindem, erst wenn das I4in- 20 
demis (5) elnen der Empfangssensoren (7) weitge- 
hend abdeckt, wird ee erkannt und ein Ausgangssh 
gnal, zur Steuerung einer entsprechenden exiemen 
Einriclilung (8) ab^geben. 

2. Optoelektronlsche FOMerieiele nach An- 26 
sprudi 1, dadurch gekennzeichnet, dafi mindestens 
zwei optoeleMronlache Sendeaenaoren (6) die Sen* 
deeinrichtung (1) bilden und fOr den Aufbau des 
diffusen Licht-Peldes (3) venA^ndet werden. 

3. Optoelektroniache Rlhterielate nach An- ao 
spruch 1 und 2, dadurch gekennzeichnet, daS bei 
bewegfen Bnrichtungen die Sendesensoren ^) auf 

der feststehenden Praltkante und die Empfangs- 
sensoren (7) auf der beweglichen SchlieiSkante an* 
gebracht warden. ss 

4. Optoelektronische FQhIerietste nach An- 
spnich It 2 Oder 3. dadurch gekennzeichnet dafl 
bei zentralschliefienden kraftbewegten ELnrlchtun- 
gen auf balden SchlieBkanten jeweils Sende- (6) 

und Empfang^ensoren (7) angeordnet warden 40 
kSnnen, wobel durch eine Umsciiaiteinrichtung Je- 
wells alternterend eine Senderichtung akti^'ert wird. 

5. Optoelektronische FQhlerieiste nach An- 

spruch 1.2,3 und 4, dadurdi gekennzeichnet. daB m 
durch Einstellung der Sendeleistung Oder der Emp- 4S Ul 
fafigsleistung der Fuhierieiste (1) Oder (2). der sen* CO 
sitfve Berdch rSumlteh vor der Empfangseinrich- H 
tung (2), fOr einen bestlmmten NormkSrper auf z.B. ^ 
20 cm Oder einen befiebigen anderen Wert einge- ^ 
stelltwerdenkavi. so ^ 
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